
UNIVERSIDAD NACIONAL  DE  ASUNCIÓN  

FACULTAD POLITÉCNICA  

INGENIERÍA  EN ELECTRÓNICA 

ENFASIS  EN CONTROL INDUSTRIAL  
PLAN 2008  

PROGRAMA DE  ESTUDIOS  
Resolución Nº 17/19/06-00 Acta Nº 1007/11/09/2017 - ANEXO 03 

Aprobado por Resolución Nº 17/19/06-00 Acta Nº1007/11/09/2017 del Consejo Directivo de la FP-UNA                                    Página 1 de 3 

 
 

I. -   IDENTIFICACIÓN 

1. Asignatura : Electrónica II 

2. Semestre : Quinto 

3. Horas semanales : 8 horas 

3.1. Clases teóricas : 3 horas 

3.2. Clases prácticas : 2 horas 

3.3. Clases laboratorio : 3 horas 

4. Total real de horas disponibles : 128 horas 

4.1. Clases teóricas : 48 horas 

4.2. Clases prácticas : 32 horas 

4.3. Clases laboratorio : 48 horas 

II. -   JUSTIFICACIÓN 

La materia analiza el comportamiento de distintos dispositivos electrónicos y su comportamiento como partes constitutivas de un 
circuito electrónico práctico, especialmente como amplificadores; además, e análisis es realizado exclusivamente con señales del tipo 
sinusoidal. 

La materia presenta una continuidad a ELECTRÓNICA I, utilizando muchos conceptos ya conocidos; pero servirá de apoyo para 
materias del semestre posterior. 

 

III. -   OBJETIVOS. 

 

1. Definir realimentación negativa. 

2. Describir el principio del amplificador operacional básico. 

3. Trazar los diagramas de Bode, atendiendo el comportamiento de la amplitud y fase de la señal de salida de los amplificadores. 

4. Clasificar los amplificadores de potencia, los amplificadores realimentados, los amplificadores sintonizados. 

5. Analizar el efecto de los condensadores sobre la respuesta en frecuencia de los amplificadores, las características de los 
amplificadores realimentados, las aplicaciones básicas de los amplificadores operacionales. 

6. Calcular las distintas potencias de un amplificador. 

7. Aplicar el criterio de pequeña señal a los amplificadores sintonizados. 

 

IV. -   PRE - REQUISITO 

1. Electrónica I. 

V. -   CONTENIDO 

5.1. Unidades programáticas 

1. Respuesta en frecuencia de los amplificadores. 

2. Amplificadores de potencia. 

3. Amplificadores realimentados. 

4. Amplificadores operacionales. 

5. Osciladores. 

6. Amplificadores sintonizados. 

5.2. Desarrollo de las unidades programáticas 

1. Respuesta en frecuencia de los amplificadores. 

1.1. Diagrama Bode. 

1.1.1. Amplitud. 

1.1.2. Fase. 

1.2. El decibelio. 

1.3. Función transferencia en el campo S para amplificadores. 

1.4. Efectos sobre la respuesta en frecuencia de los condensadores de acoplamiento y paso de emisor. 

1.5. Modelo híbrido de alta frecuencia. Parámetro de alta frecuencia. 

1.6. Respuesta en frecuencia en configuración emisor común. 

1.7. Producto ancho de banda por ganancia. 
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2. Amplificadores de potencia. Clasificación. 

2.1. Clase A. 

2.1.1. Amplificadores acoplados con o sin transformador. 

2.1.2. Potencia disipada en el colector. 

2.1.3. Potencia suministrada por la fuente. 

2.1.4. Rendimiento. 

2.1.5. Factor de mérito. 

2.1.6. Ejercicios. 

2.2. Clase B. 

2.2.1. Simetría complementaria. 

2.2.2. Push Pull. 

2.2.3. Potencia disipada en el colector. 

2.2.4. Potencia suministrada por la fuente. 

2.2.5. Rendimiento. 

2.2.6. Factor de mérito. 

2.2.7. Ejercicios. 

3. Amplificadores realimentados. 

3.1. Clasificación de los amplificadores. 

3.1.1. Amplificador de tensión. 

3.1.2. Amplificador de corriente. 

3.1.3. Amplificador de transconductancia. 

3.1.4. Amplificador de transresistencia. 

3.2. Concepto de realimentación. 

3.2.1. Red de realimentación. 

3.2.2. Circuito de muestreo. 

3.2.3. Red mezcladora. 

3.2.4. Relación de transferencia. 

3.3. Características generales de los amplificadores con realimentación negativa. 

3.3.1. Estabilidad de la amplificación de transferencia. 

3.3.2. Distorsión de frecuencia. 

3.3.3. Reducción de ruido.  

3.3.4. Ancho de banda. 

3.3.5. Resistencia de entrada y salida con realimentación tensión - serie. 

3.3.6. Resistencia de entrada y salida con realimentación tensión - paralelo. 

3.3.7. Resistencia de entrada y salida con realimentación corriente - serie. 

3.3.8. Resistencia de entrada y salida con realimentación corriente - paralelo. 

3.4. Método de análisis de un amplificador realimentado. 

3.5.  Ejercicios. 

4. Amplificadores operacionales. 

4.1. Amplificador operacional básico. 

4.2. Amplificador diferencial. 

4.2.1. Análisis para corriente alterna. 

4.2.2. Ejercicios. 

4.3. Aplicaciones básicas con amplificadores operacionales. 

4.3.1. Sumador. 

4.3.2. Inversor. 

4.3.3. Integrador. 

4.3.4. Restador. 

4.3.5. Derivador. 

4.3.6. Filtros. 

4.4. Circuito de aplicación con amplificadores operacionales. 

5. Osciladores. 

5.1. Estabilidad. 

5.2. Margen de ganancia. 

5.3. Margen de fase. 

5.4. Principio de Barkausen. 

5.5. Osciladores senoidales. 

5.5.1. Oscilador de desplazamiento de fase. 

5.5.2. Osciladores con puente de Wien. 

5.5.3. Oscilador a cristal. 

5.5.4. Oscilador de circuito resonante. 

5.6. Osciladores con amplificadores operacionales. 

5.7. Osciladores con FET. 

5.8. Ejercicios. 

6. Amplificadores sintonizados. 

6.1. Amplificadores acoplados inductivamente. 

6.1.1. El rango de frecuencias medias. 

6.1.2. El rango de frecuencias bajas. 

6.1.3. El rango de frecuencias altas. 
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6.2. Amplificadores sintonizados a señal pequeña. 

6.2.1. Amplicadores acoplados capacitivamente. 

6.2.2. Respuesta en el tiempo (transitorio) de los amplificadores sintonizados. 

6.2.3. Circuito con parámetro y para los amplificadores de RF. 

6.2.4. Amplificadores sintonizados acoplados inductivamente. 

6.2.5. Circuito sintonizado por autotransformador. 

6.2.6. Circuitos doblemente sintonizados. 

6.3. Estabilidad de los amplificadores sintonizados. 

VI. -   ESTRATEGIAS METODOLÓGICAS 

1. Exposición de la teoría con  diferentes técnicas 

2. Resolución de ejercicios teóricos- prácticos. 

3. Resolución de ejercicios aplicando los conceptos estudiados. 

4. Elaboración y presentación de trabajos prácticos. 

5. técnicas grupales para resolución de problemas. 

VII. -   MEDIOS AUXILIARES 

1. Pizarrón. 

2. Borrador. 

3. Tizas de colores. 

4. Equipo multimedia 

5. Material Bibliográfico 

VIII. -   EVALUACIÓN 

1. Requisitos para el examen final. 

1.1. Dos pruebas parciales de cuyos puntajes saldrá el promedio que dará derecho a los exámenes finales. 

1.2. La correspondiente habilitación de las clases de laboratorio, conforme a la reglamentación del desarrollo de prácticas. 

2. Examen final. 

2.1. El examen final será escrito y versará sobre la totalidad del contenido programático. 

3. Calificación final. 

3.1. La calificación final estará de acuerdo a la escala establecida por el Consejo Directivo de la Facultad. 
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