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l. - IDENTIFICACION
1. Asignatura . Control Automético Il
2. Semestre : Octavo
3. Horas semanales : 6 horas
3.1. Clases tedricas : 2 horas
3.2. Clases de laboratorio . 4 horas
4. Total real de horas disponibles : 96 horas
4.1. Clases tedricas : 32 horas
4.2. Clases de laboratorio : 64 horas

. - JUSTIFICACION

Los sistemas de control son un factor decisivo en el desarrollo de la tecnologia actual, por este motivo una clara comprension de sus
principios y teorias resulta de mayor utilidad para la interpretacion y solucion de problemas practicos que sea facilitada para la
automatizacion.

Esta asignatura permite desarrollar los conceptos tedricos y sus aplicaciones de automatizacion y control de procesos industriales.

.- OBJETIVOS

Identificar los sensores analégicos para ponerlos en practica
Describir el procesamiento y los programas de sefiales analdgicas por PLC
Diferenciar sensores analogicos y sensores digitales

LN

IV.- PRE-REQUISITO

1. Control Automatico |

V.-  CONTENIDO

5.1. Unidades Programaticas

2. Sensores analogicos.

3. Procesamiento y programacion de sefales Analdgicas por PLC.
4. Interfaces Hombre=Maquina.

5. Control Realimentado por PLC.

5.2. Desarrollo de las Unidades Programaticas

1. Sensores analogicos.
1.1.  Conceptos.
1.2.  Clasificacion de los sensores analégicos
1.2.1. Segln su principio de funcionamiento
1.2.2. Eltipo de sefiales que generan
1.2.3. Elcampo de valores que miden
1.2.4. La magnitud medida.
1.3. Caracteristicas generales de los sensores analégicos.
1.3.1. Caracteristicas eléctricas: formato de las sefiales eléctricas, tipos de salida, caracteristicas de alimentacion,
caracteristicas de aislamiento.
1.3.2. Caracteristicas de funcionamiento: estaticas, dindmicas, transitorias, ambientales, de fiabilidad.
1.3.3. Caracteristicas mecénicas. Grado de proteccion IP.
1.3.4. Clasificacion NEMA.
1.3.5. Normas y homologaciones.
1.3.6. Criterios generales de seleccién
1.4.  Magnitudes fisicas medibles.
1.5. Funcionamiento, caracteristicas de los sensores de:
1.5.1. Luz: LDRs o Fotorresistores, fotoceldas o celdas fotovoltaicas, fotodiodos, fototransistores, CCD, camaras de
video. Modulos integrados: Reflectivo, de ranura
1.5.2. Sensores de presion y fuerza: Microinterruptores, sensores de presién, sensores de fuerza. Sensores de contacto
(sandwich, bigotes, antenas), piel robética
1.5.3. Sensores de sonido: Micréfonos, captadores piezoeléctricos. Médulos integrados: rangers (medidores de
distancia) ultrasdnicos.
1.5.4. Sensores para medicién de distancia. Médulos integrados: Medidores de distancia ultrasénicos, Medidores de
distancia por haz infrarrojo
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1.5.5. Sensores de gravedad (posicién): Acelerémetros, sensores de vibracion, Sensores pendulares (Inclinémetros),
contactos de mercurio, giréscopos.

1.5.6. Sensores de temperatura: Termistores, RTDs (Termorresistencias), Termopares, Termocuplas, Diodos, Circuitos
integrados, Pirosensores (a distancia)

1.5.7. Sensores de humedad: Sensores capacitivos, sensores resistivos, modulos integrados

1.5.8. Sensores de velocidad: Tacémetros, Codificadores (encoders), Codificadores de posicién angular
(Potenciometros, codificadores incrementales, Codificadores absolutos, resolvers).

1.5.9. Sensores de magnetismo: Efecto Hall, brijulas electrénicas, interruptores magnéticos

1.5.10. Sensores de ubicacion geografica: GPS, receptores de radiobalizas

1.5.11. Sensores de proximidad. Sensores capacitivos, sensores inductivos

1.6. Sensores Analdgicos vs. Sensores Digitales.

1.7. Diferencia entre sensor y transductor. Conversor A/D. Muestreo. Resolucion. Ejercicios de conversién A/D.

Procesamiento y programacion de sefiales Analégicas por PLC.

2.1.  Acondicionamiento de Sefial analdgica.

2.2. Identificacion de entradas analégicas en el PLC.

2.3. Conexion de sensores analogicos en la entrada correspondiente.

2.4.  Definir configuracion de 1/O.

2.5. Activacién/desactivacion.

2.6. Ejercicios.

2.7. Tratamiento y conversidn de sefales.

2.8. Presentacién y adentramiento al PLC LOGO 12/24 RC, profundizacién del empleo del PLC CPU 226, ambos de la
SIEMENS.

2.9. Programacion en AWL, KOP. Rutinas, subrutinas. Funciones basicas: AND, NAND, OR, NOR, XOR, etc.

2.10. Funciones especiales: Retardadores, Relés, Temporizadores, contadores, generadores, discriminadores, comparadores.

2.11. Aplicacién del GRAFCET. Descripcion de cada blogue. Ejercicios.

2.12. Alumbrado de escaleras o de pasillos, Puerta automatica, Instalacién de ventilacién, Portén corredizo, Cadenas
luminosas, Bomba de aguas residuales.

Interfaces Hombre=Maquina.

3.1.  Definicion.

3.2. Concepto de Ergonomia.

3.3. Definicién de maquina, sistema hombre maquina. Entorno fisico. Categorias principales, categoria secundaria. Sistema
de Organigrama Jones. Funciones operacionales y sus componentes: sentido, almacenaje de la informacion,
procesamiento de la informacion y decision, funciones de accion.

3.4. Caracteristicas esenciales de los sistemas hombre-maquina.

3.5. Enlaces de comunicacion.

3.6. Propuestas fundamentales.

3.7. Diferencia de los SHM (Sistemas hombre-maquina) respecto a los no SHM.

Control Realimentado por PLC.

4.1.  Definicién de control realimentado por PID.

4.2. Disefio y aplicaciéon practica de Control PID para entradas analdgicas.

4.3. Ecuaciones.

4.4 Meétodos.

4.5. Blogues correspondientes en general.

VI.- ESTRATEGIAS METODOLOGICAS

VIL.

O B L3 B

-

. Exposicion de la teoria con diferentes técnicas.
. Practicas de laboratorio
. Elaboracién de informes de labaoratorio

w N

MEDIOS AUXILIARES

Laboratorio de Electronica Digital
Equipo Multimedia

Programas utilitarios

Pizarrén

Tiza o pincel. Borrador

VIIl. - EVALUACION

1.

Acorde a los Reglamentos y Normativas vigentes de la Facultad Politecnica.
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