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IDENTIFICACIÓN

Asignatura
Semestre
Horas semañales
3.1. Clases teóricas
3.2. Clases de laboratorio
Total realde horas disponibles
4.1. Clases teóricas
4.2. Clases de laboratorio

Control Automático ll
Octavo
6 horas
2 horas
4 horas
96 horas
32 horas
64 horas
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Resolución N" 17120/06-00 Acta N" '1008/25109/20'17 - ANEXO 01

II. - JUSTIFICACION

Los sistemas de conkol son un factor decisivo en eldesarrollo de la tecnología actual, por este motivo una clara comprensión de sus
principios y teorías resulta de mayor utilidad para la interpretación y solúción de problemas prácticos que sea facilitada para la
automatización.

Esta asignatura permite desarrollar los conceptos teóricos y sus aplicaciones de automatización y control de procesos iñdustriales.

III. - OBJETIVOS

1. ldentificar los sensores analógicos para ponerlos en practica
2. Describir el procesamiento y los programas de señales analógicas por PLC
3. Diferenciar sensores analógicos y sensores digitales

IV. - PRE-REOUISITO

1. Control Automático I

V. - CONTENIDO

5.2. Desarrollo de las Unidades Programáticas
Sensores analógicos.
1.1. Conceptos.
1.2. Clasificación de los sensores analógicos

1.2.1. Según su princ¡pio de funcionamiento
1.2.2. El tipo de señales que generan
1.2.3. El carñpo de valores que miden
1.2.4. La magnitud medida.

1.3. Características generales de los sensores analógicos.
1.3.1. CaracterÍsticas eléctricas: formato de las señales eléctricas, tipos de salida, caraclerísticas de alimentación,

características de aislamiento.
1.3.2. Característacas de funcionamiento: estáticas, dinám¡cas, trans¡torias, ambientales, de fiab¡lidad.

1 .3.3. Características mecánicas. Grado de protección lP.

134 ClasificaciónNEMA.
1.3.5. Normas y homologaciones.
1.3.6 Cflteíos generales de selección

1.4. Magnitudes físicas medibles.
1.5. Funcionamiento, características de los sensores de:

1.5.1. Luz: LDRS o Fotorresistores, fotoceldas o celdas fotovoltaicas, fotodiodos, fototransistores, CCD, cámaras de
video. Módulos integrados: Reflectivo, de ranura

1.5.2. Sensores de presión y fuerza: Microinterruptores, sensores de presión, sensores de fuerza. Sensores de contácto
(sandwich, bigotes, anteñas), piel robótica

1.5.3. Sensores de sonido: ¡ricrófonos, captadores piezoeléctricos. Módulos integrados: rangers (medidores de

distancia) ultrasónicos.
'l .5.4. Sensores para med¡c¡ón de distancia. Módu,os iñtegrados: I\redidores de distancia ultrasónicos, l\¡edidores de

distancia por haz infrarrojo
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2. Sensoresanalógicos.
3. Procesamiento y programac¡ón de señales Analógicas por PLC.
4. lnterfacesHombre=Maquina.
5. Control Realimentado por PLC.
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'1.5.5. Sensores de gravedad (posición): Acelerómetros, sensores de vibración, Sensores pendulares (lnclinómetros),
coñtactos de mercurio, giróscopos.

1.5.6. Sensores de temperatura: Temistores, RlDs (Termo¡resistencias), Termopares, Termocuplas, Diodos, Circuitos
integrados, Pirosensores (a distancia)

1.5.7. Sensores de humedad: Sensores capacitivos, sensores resistivos, módulos integrados
1.5.8. Sensores de velocidadi Tacómetros, Cod¡ficadores (encoders), Codificadores de posición angular

(Potenciómekos, codificadores incrementales, Cod¡llcadores absolutos, resolvers).
1.5.9. Sensores de magnetismo: Efecto Hall, brújulas electrónicas, interruptores magnéticos
1.5.10. Sensores de ubicac¡ón geográfica: GPS, receptores de radiobalizas
1.5.11. Sensores de proximidad. Sensores capacitivos, sensores inductivos

1.6. Sensores Analógicos vs. Sensores Digitales.
1.7. Diferenc¡a entre sensor y transductor. Conversor A/D. Muestreo Resoluc¡ón Ejercac¡os de conversión AJD.
Procesamiento y programacióñ de señales Añalógicas por PLC
2.1. AcondicionamientodeSeñalanalógica.
2.2. ldentificación de entradas analógicas en el PLC.
2.3. Conexión de sensores analógicos en la entrada correspondieñte
2.4. Def¡nir configuración de UO

25 Aclivación/deseclivación
2.6 Ejercicios.
2.7. Tratamiento y conversión de señales.
2.8. Presentación y adentramiento al PLC LOGO 12124 RC, pto¡undvación del empleo del PLC CPU 226, ambos de la

SIEMENS
2 9. Programación en AWL, KOP. Rutinas, subrutinas. Funciones bás¡cas: ANO, NAND, OR, NOR, XOR, etc.
2.10. Func¡ones especiales: Retardadores, Relés, Tempoaizadores, contadores, generadores, discrimiñadores, comparadores.
2 '1 1 . Aplicac¡ón del GRAFCET. Descripción de cáda bloque. Ejercjcios.
212. Alumbrado de esc¿leras o de pasillos, Puerta automática, lnstalación de veñtilación, Portón corredizo, Cadenas

luminosas, Bomba de aguas res¡duales.
lnterfac€s Hombre=Maquina.
3 1. Definición.
3.2. Concepto de Ergoñomía.
3.3. Definición de máquina, sistema hombre máqu¡na Entorno fis¡co Categorias princ¡pales, categoría secundaria. Sistema

de Organigrama Jones. Funciones operacionales y sus componentes: sentido, almacenaje de la información,
procesamiento de la información y decisión, funciones de acción.

3.4. Caracteristicas esencia¡es de los sistemas hombre-máquina.
3.5. Enlaces de comunicación.
3.6. Propuestasfundamentales.
3.7 Diferencia de los SHM (Sistemas hombre-máquina) respecto a los no SHM.
Conkol Realimentado por PLC.

4.1. Deflnición de control realimeñtado por PlD.
4.2. Oiseño y aplicac¡ón práctica de Control PID para entradas analógicas
4.3. Ecuaciones.
4.4. lvlétodos.
4.5. Bloques correspondientes en general.

vt ESTRATEGIAS METODOLOGICAS

1. Exposición de la teoría con diferentes técnicas
2. Prácticas de laboratorio
3. Elaboración de informes de laboratorio

VII. - MEDIOS AUXILIARES

1. Laboratorio de Electrónica Digital
2. Equipo Multimedia
3. Programasutilitarios
4 Pizaló^
5 Tiza o pincel. Borrador

1. Acorde a los Reglamentos y Normativas vigentes de la Facultad Politecnica
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O Diseño de lntelaces de Usuario. Ben Shneiderman. Editorial: ADDISON WESLEY. 1' Edición
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MATERIALES BIBLIOGRAFICOS DISPONIBLES EN LA BIBLIOTECA DE LA FACULTAD
POLITÉCNICA

Cembranos Nistal, F. J. (2000). Autonatísmos eléctr¡cos, neumáticos e hidtául¡cos : ¡nstalac¡ones y manten¡ñ¡ento
electromecán¡co de maqu¡naias y conducc¡ón de líneas. (2' ed.). [¡adrid : Paraninfo.

[,Ialof ey, T. J. \2006). Electronica ¡ndustial modema. (5'ed ). Nléxico: Pearson Educación
Mandado Pérez, E., Acebedo, J. M., Fernández Silva, C. & Armesto Quiroga, J.l. (2010). Autómatas programables y slsfernas

de automatizac¡ón. (2" ed.). México : Alfaomega.
Pallás Areny, R- (2007). Sersores y acond¡c¡onadores de señal. 14' ed.). Barcelona: Marcombo.
Patterson, D. & Hennessy, J. L. (201 1). Estructura y d¡seño de computadoÍas: la ¡nteiaz sotware/hardware. Barcelona : Editorial

Reverté.
Shneiderman, B. (2005). D¡seño de inteúaces de usuaio: esttategias para una interacc¡ón persona-computadora efectiva.

(4' ed.). Madr¡di Pearson Educación

RECURSOS DISPONIBLES A TRAVÉS DE CICCO

Shanefield, D. J. 12001). lndu§nal Electron¡cs for Eng¡neer.s, Chemists, and Techn¡c¡ans: W¡th Opt¡onal Lab Experiñents.
Norwich, N.Y.: William Andrew.

Vaschetti, J. C., lülagnago, F., & Sauchelli, V. H. (20'12). Control Automático de Voltaje eñ Sistemas Eléctricos de Potenc¡a
Basado en Sistemas Expetlos. lnformación Tecnológ¡ca, 23(5), 69-83. doi:10.4067/5071 8-0764201 2000500008

o

979 <5

Aprobacto por Resaluc¡ón No 17/20/06-0A Acb No10A8/2ar'09/2017 del Conseio D¡recl¡vo de la FP-UNA Página 3 de 3

i.
,f

q;
/,f
=

\Y,,
IÑ
L


