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I - IDENTIFICACION
1. Asignatura : Control Automatico |
2. Semestre - Séptimo
3. Horas semanales : 6 horas
3.1. Clases tedricas : 3 horas
3.2. Clases de laboratorio : 3 horas
4. Total real de horas disponibles : 96 horas
4.1. Clases tedricas - 48 horas
4.2. Clases de laboratorio . 48 horas
Il. - JUSTIFICACION

Los sistemas de control son un factor decisivo en el desarrollo de la tecnologia actual, por este motivo una clara comprension de sus
principios y teorias resulta de mayor utilidad para la interpretacién y solucién de problemas practicos que sea facilitada para la
automatizacion,. Esta asignatura permite desarrollar los conceptos tedricos y sus aplicaciones de automatizacién y control de
procesos industriales.

lll.- OBJETIVOS

1. Identificar los dispositivos basicos de la automatizacion.
2. Aplicar los programas basicos de control y automatizacién

3. Disefiar maquinas mediante los programas.

IV.- PRE-REQUISITO

1. Magquinas Eléctricas
V.- CONTENIDO

5.1. Unidades Programaticas

Control por Relé

Control por Contacto

Autématas Programables.

Sensores tipo todo o nada

Control de procesos discretos y discontinuos.
Disefio de maquinas automaticas con actuadores.
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5.2. Desarrollo de las Unidades Programaticas

1. Control por Relé
1.1.  Definir el Relé.
1.2. Tipos de Relés
1.2.1. De funcion y de control: tension, corriente, fase, nivel.
1.2.2. Temporizadores
1.2.3. De seguridad, proteccién
1.2.4. Electromecanicos instantaneos
1.2.4.1. Monoestables
1.2.4.2. Biestables
1.2.4.3. Otros.
1.3.  Aplicacion. Estructura. Partes. Funcionamiento. Caracteristicas Generales.
1.4. Disefnar y Describir circuitos de control por relé.
2. Control por Contacto
2.1. Definir el contactor.
2.1.1. Generalidades.
2.1.2. Descripcion.
2.1.3. Estructura. Parte.
2.1.3.1. Carcasa.
S 2.1.3.2. Electroiman.
{7\ 2.1.3.3. Bobina
A\ 2.1.3.4. Nucleo
2| 2.1.3.5. Amadura
| 2.1.3.6. Contactos
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2.1.3.7. Relé Térmico
2.1.3.8. Resorte.
2.1.4. Clasificacion.
2.1.4.1. Por su construccion
2.1.4.1.1. Contactores electromagnéticos
21412  Contactores electromecanicos
2.1.4.1.3. Contactores neumaticos.
2.1.41.4.  Contactores hidraulicos
2.1.4.1.5. Contactores estaticos.
2.1.4.2. Por el tipo de corriente que alimenta a la bobina.
2.1.42.1. Contactores para la corriente alterna.
2.1.4.22. Contactores para corriente continua.
2.1.4.2.3. Por lacategoria de servicio.
2.1.5. Ventajas.
2.1.6. Criterios para su eleccién.
2.1.7. Causas de deterioro o dafio.
2.1.8. Dimensionar.
3. Autématas Programables.
3.1. Sistema Automatizado.
3.1.1.  Automatizacion.
3.1.2. Definicion conceptual del Autémata programable.
3.1.3. Aplicacién.
3.1.4. Objetivos.

3.1.5. Funcionamiento en Gral. Hardware: Partes elementales del PLC, Estructura, Clasificacién, Fuente de
alimentacién, Sistemas de entradas y salidas. Sefales discretas y analégicas, CPU, mapas de memoria,
funcionamiento del PLC, barrido de programa, modulos especiales e inteligentes, comunicaciones, medios de

programacion y periféricos.

3.2.  Programacién: relacion campo-légica, conceptos basicos, registros, lenguajes, ladder (contactos), listado de

instrucciones, compuertas y secuencial.
3.3.  Nociones basicas de la Programacion de PLC. Step 7. Siemens.
3.3.1. Disefar el sistema de control.
3.3.2. Crear estructura de programa. Iniciar Step 7.
3.3.3. Crear estructura de proyecto.
3.3.4. Crear equipo.
3.3.5. Definir simbolos.
3.3.6. Crear programa de usuario.
3.3.7. Crear datos de referencia.
3.3.8. Configurar el hardware.
3.3.9. Cargar programa.
3.3.10. Comprobar programa. Diagnosticar el hardware.
4. Sensores tipo todo o nada
4.1.  Definir.
4.2. Generalidades.
4.3. Descripcion.
4.4 Estructura.
45  Partes.
4.6. Criterios para su eleccion.
4.7. Caracteristicas del proceso y controlabilidad.
4.8. Interruptores Reed.
49 Interruptor de péndulo.
4.10. Circuito controlador on-off.
5. Control de procesos discretos y discontinuos.
5.1. Diferencias.
5.2. Ventajas.
5.3. Aplicaciones.
5.4. Diferentes tipos de programacion de los sistemas de control de procesos discretos secuenciales.
5.5 Teoria.
6. Disefio de maguinas automaticas con actuadores.
6.1.  Estructura de funcionamiento.
6.1.1. Periféricos de entrada y salida.
6.1.2. Disefio y aplicacién de control.
6.2. Fines de carreras y sensores.
6.2.1. Tipos.
6.2.2. Funcionamiento.
6.2.3. Aplicacion.
6.3. Proyecto Semestral.
6.3.1. Elaboracion de proyecto.
6.3.2. Disefio.
6.3.3. Construccién.
6.3.4. Aplicacion de entorno grafico.
6.3.5. Conexion de maquina — PC. Protocolo.
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Vl.- ESTRATEGIAS METODOLOGICAS

1. Exposicién de la teoria con diferentes tecnicas.
2. Practicas de laboratorio
3. Elaboracioén de informes de laboratorio

VIl. - MEDIOS AUXILIARES

i

2
3.
4
5

Laboratorio de Electrénica Digital
Equipe multimedia

Programas utilitarios

Pizarron

Tiza o pincel. Borrador

VIl. - EVALUACION

1.

Acorde a los Reglamentos y Normativas vigentes de la Facultad Politecnica.
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