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ANEXO 07

.-  IDENTIFICACION
1. Asignatura ¢ Introduccién al Control Automatico Industrial
2. Semestre : Séptimo
3. Horas semanales : 5 horas

3.1. Clases Tedricas : 3 horas

3.2. Clases de Laboratorio : 2 horas
4. Total de horas catedras : 75 horas

4.1. Total de clases Teéricas : 45 horas

4.2. Total de clases de Laboratorio : 30 horas

II. JUSTIFICACION

Los conceptos vy las terminologias utilizadas estan destinados a familiarizar al estudiante con los fundamentos del control

automaético y sus aplicaciones en procesos de produccién de la industria. Asi mismo, se realizan revisiones de diferentes
equipos utilizados para este fin.

L. OBJETIVOS

3.1. Explicar el funcionamiento basico de los equipos de control utilizados en Ia industria.
3.2, Identificar y explicar los modelos matematicos para obtener parametros que puedan cumplir los objetivos determinados.
3.3. Realizar ejercicios para desarrollo de pequefios proyectos, de manera a fijar conceptos tedricos.

Iv. PRE - REQUISITO

Electrénica Digital

V. CONTENIDO

5.1. Unidades programiéticas

5.1.1. Introduccién a los Sistemas de Control.

5.1.2. Introduccién a los sistemas realimentados.

5.1.3. Compensacion de sistemas realimentados.
5.1.4. Método del lugar de las raices: analisis y sintesis

5.2. Desarrollo de las unidades programaticas

5.21. Introduccién a los Sistemas de Control.
5.2.1.1. Descripcién.
5.2.1.2. Introduccién al problema del control.
5.2.1.3. Fundamentos de teoria de sistemas.
5.2.14. Concepto de sistema de control.
5.2.1.5. Transformada de Laplace. Conceptos. ejemplos
5.2.1.6. Control en bucle abierto y en bucle cerrado.
5.2.1.7. Servomecanismos y Reguladores. Ensayos.
5.2.1.8. Ensayo de motor trabado trifasico.
5.2.2. Introduccién a los sistemas realimentados.
5.2.2.1. Servomecanismo de posicién.
5.2.2.2. Accién Proporcional mas derivada (PD).
5.2.2.3. Accién proporcional méas integral (PI).
5.2.24. Sensibilidad. Efecto de la realimentacién en la sensibilidad.
5.2.2.5. Errores en régimen permanente.
5.2.2.6. Relacién entre las constantes de error y los polos y los ceros.
5.2.3. Compensacién de sistemas realimentados.
5.2.3.1. Relacién entre las respuestas en el dominio del tiempo y de la frecuencia.
5.23.2. Red proporcional mas derivada (PD).
5.2.3.3. Red proporcional mas integral (PI).
5.2.3.4. Red proporcional mas integral méas derivada (PID).
5.2.3.5. Método de ajuste de Ziegler-Nichols.
5.2.3.6. Red de avance de fase.
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5.2.3.7. Método practico de compensacién por red de avance.
5.2.3.8. Red de retardo y red mixta.

5.24. Método del lugar de las raices: analisis y sintesis.
5.2.4.1. Introduccién al método del lugar de las raices.
5242 Criterios del médulo y del argumento.
5.2.4.3. Construccion del lugar de Ias raices.

52.4.4. Polos dominantes.
5.2.45. Estudio de redes de compensacién.
5.2.4.6. Construccion del lugar generalizado

VI- ESTRATEGIAS METODOLOGICAS

6.1. Clases expositivas con apoyo de medios audiovisuales.
6.2. Ejecucién de ejercicios practicos en clases.
6.3. Trabajo en Laboratorio.

VII-  MEDIOS AUXILIARES

7A1. Material bibliografico

7.2, Guias de ejercicios.

7.3. Textos.

7.4. Pizarrén, marcadores, borrador.
7.5. Equipo multimedia.

VIll- EVALUACION

La evaluacién se realizara de acuerdo a las Reglamentaciones y Normativas vigentes en la Facultad Politécnica -
UNA.
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