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ANEXO 03

l. IDENTIFICACION
1.  Asignatura . Sistemmas de Control |
2. Nivel : Sexto
3. Horas semanales . 5 horas

3.1. Clases tedricas : 3 horas

3.2. Clases précticas : 2 horas
4.  Total de horas catedra : BO horas

4.1. Clases tedricas : 48 horas

4.2. Clases practicas : 32 horas

Il. JUSTIFICACION

Los sistemnas de control estan presentes en todas las funciones, tanto biolégicas como artificiales. Todos los procesos
industriales y de servicios en el sector energético se basan en general en controles tanto manuales como automaticos.
El conocimiento profundo de estos temas daré al profesional una potente herramienta para comprender y resolver
diversos problemas practicos

. OBJETIVOS

Poseer firmes conocimientos tanto tedricos como practicos de los sistemas de control utilizados normalmente.
Comprender problemas que se plantean normalmente en la practica profesional.
Resolver problemas que se plantean normalmente en la préctica profesional.

IV. PRE-REQUISITO
Calculo VI
V. CONTENIDO

5.1 Unidades Programaticas
5.1.1  Introduccién al andlisis de los sistemas de control

5.1.2 Modelo matematico de los sistemas dindmicos

5.1.3  Analisis de respuesta transitoria y andlisis de error en estado estacionario
5.1.4  Analisis del lugar de las raices

51.5 Andlisis de respuesta en frecuencia

5.1.6 Controladores légicos programables

5.2 Desarrollo de las unidades programéticas
5.21 Introduccidn al anilisis de los sistemas de control
5211 Definicion y objetivo del contral
5.2.1.2 Definiciones varias del lenguaje de la ingenieria de control
5213 Ejemplos basicos de sistemas de control
5214 Elementos del sistema de control: Sensores, transmisores conversores, controladares,
actuadores
52.1.5 Diagrama de blogues, funcién de transferencia, 4lgebra de bloque

5.2.2 Modelos matematicos de sistemas dinamicos
5221 Sistemas lineales
5222 Sistemas no lineales. Linealizacion
5223 Sistemas mecanicos
5224 Sistemas eléctricos
5225 Sistemas electromecanicos
52286 Acciones de control: proporcional, derivativo e integrativo. Combinaciones

5.23 Analisis de respuesta transitoria y anlisis de error en estado estacionario
5231 Seiales de prueba: Escalan, impulso, rampa etc.
5232 Sistema de primer orden: Respuesta escalén, rampa e impulso
5233 Sistema de segundo orden: Respuesta escalén, rampa e impulso
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5.2.4 Analisis del lugar de las raices
5.2.4.1 Diagramas del lugar de las raices: Condiciones de dngulo y magnitud

5.2.5 Anailisis de respuesta en frecuencia
5251 Respuesta en frecuencia
5.2.52 Diagrama de Bode

5.2.6 Controladores l6gicos programables
526.1 Funcionamiento
5262 Componentes
5263 Lenguajes comunes

VL. - ESTRATEGIAS METODOLOGICAS

6.1 Exposicién de la teoria con diferentes técnicas.
6.2 Resolucidn individual y grupal de ejercicios.
6.3 Presentacion de trabajos practicos

6.4 \isita a industrias

Vil. - MEDIOS AUXILIARES

7.1 Pizarra

7.2 Marcadores

7.3 Borrador de pizarra.
7.4 Equipo multimedia.
7.5 Material Bibliografico

VIIl. - EVALUACION

La evaluacién sobre el aprendizaje y conocimiento adquiridos por el estudiante se realizard de acuerdo a lo
establecido en el reglamento de la Facultad Politécnica de la UNA.
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